Robotska  kosilnica
Pozdravljeni RVT-jevci še zadnjič v tem šolskem letu.
Današnja naloga bo sprogramirati robotsko kosilnico, da nam kosi pravokotno parcelo. Na robu te parcele je zakopana žica, ki jo senzor na kosilnici prepozna, in tako ve, da je prišla na rob.
Uporabite podprograme iz prejšne naloge. Dodatna podprograma sta žica? In domov.
Podprogram žica? Ima dva izhoda: da in ne. Izhod da je, če smo prišli do žice. (takrat je potrebno obrniti kosilnico)
podprogram domov pa samodejno parkira kosilnico v levi spodnji kot parcele.
Nalogo IZKLJUČNO pošljite na email
franc.napast@os-preserjeradomlje.si
ali 
franc.napast@guest.arnes.si
Po prejeti nalogi bom zaključil ocene, zato se potrudite. Lepo delajte in ostanite predvsem zdravi, pa se vidimo.
Lep pozdrav, učitelj Franc
